N800S — PUESTA EN MARCHA RAPIDA A HYUNDAI

1. Alimentacion del variador
1. Compruebe que el int. de paro/marcha conectados a las entradas |I/O estan en posicion apagado
2. Conectar el variador al motor

3. Alimentar el variador mediante el accionamineto del interruptor automatico. (Aseglrese de que tanto el motor como

el variador estdn conectados a tierra y los cables de control estan lo mas alejados posible de los cables de
alimentacién. Ver capitulo 3.2.6 del manual )

2. Asistente de puesta en marcha
Una vez en tension, el asistente de puesta en marcha se activa y pregunta para ajustar los parametros del grupo 1 acorde a los

requerimientos de su aplicacién. Como minimo los siguientes:
1. Velocidad nominal del motor (parametro 1.3). Poner valor y validar con tecla OK para siguiente valor.
Intensidad nominal del motor (parametro 1.4). Poner valor y validar con tecla OK para siguiente valor.

Tipo de aplicacion (parametro 17.1). Poner valor y validar con tecla OK.

i. 0=Basico

ii. 1=Bomba
iii. 2 =Ventilacion
iv. 3 =Alto par

3. Funcionamiento en modo local/manual o remoto

En cualquier momento, mediante la Tecla del LOC/REM, el variador N80OS puede ser accionado en modo :
e  LOC (Local, mediante teclado)
e  REM (Remoto, mediante entradas y salidas E/S)

4. Funcionamiento en modo remoto mediante entradas E/S
En el menu de parametros podra programar los valores que su aplicacion requiera. Los mas habituales serian:

P11 Tensién nominal motor P33  Seleccion de frecuencia de ref. P3.1 Frecuenciamin
P12 Frecuencia nominal motor del lugar de control remoto 1 P3.2  Frecuenciamax
P13 Velocidad nominal motor 1 Velocidad pres.0 P34 Velocidad pres.0
P14 Intensidad nominal motor 2:Teclado 3:Bus de campo P35 Velocidad pres. 1
P15 Coseno Phimotor 4:All 5:A12 P3.6 Velocidad pres.2
6:PID 7:AILAI2 P3.7 Velocidad pres. 3
P17 Limite intensidad 8:Poteciometro motor P42 Tiempo accel.
9: Tren impulsos/encoder P43 Tiempo desaccel.
P115 Refuerzo par 0: Desactivado P6.1 Rango All 0:0-100%
1 Activado 1 20%-100%
P21 Lugar control remoto 1 P65 Rango Al2 0:0-100%
0:terminales E/S 1 20%-100%
1 Bus de campo P14.1 Resetauto. 0: Desactivado
2:Teclado 1 Activado
P22 Funcién marcha P172 Parametros 0:Todos visibles
0: Rampa ocultos 1 Sélo los parametros
1 Flyng start de la puesta en marcha rapida
P23 Funcién paro 0: Libre
1 Rampa

Valor por defecto

Conexiones basicas en los terminales de E/S (esquema de control de E/S completo en la pagina siguiente)
Marcha/paro: Avance > cerrar contacto entre terminal 6y 8
Retroceso > cerrar contacto entre terminal 6y 9
Potenciometro: 1: +10V
2: Sefial
3: Tierra
Nota: menus y navegacion
La navegacidn por el menu principal y submenus se harda mediante flechas. En el lateral izquierdo del display aparecen los 4 grupos
del menu disponibles:
1. REF:referencia (muestra el valor de referencia en el display independientemiente del lugar de control seleccionado)

2. MON: monitorizacién (puede navegar por los valores monitorizados)
3. PAR: pardmetro (puede navegar y editar los parametros)
4,

SYS: Sistema (puede navegar por los parametros del Sistema y submenu de fallos)

Restaurar parametros por defecto de fabrica
En el menu SYS, bucar funcién P4.2, poner un 1y validar con tecla OK



N800S

3. INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA

3.4.2 CONTROL E/S

1~10kQ)
Terminal Senal Ajuste de fabrica Descripcion
1 |+10 Vref| Ref. voltage out Carga maxima: 10 mA
2| AL Analog signalin 1 |Frec. Referencia P) 0-10V, Ri=250k0
3| GND ®| E/S sefal Tierra
24V P4V de salidas para . o
6 Output| | Entradas digitales. + 20%, carga maxima: 50 mA
Entrada Digital Entrada digital comun para
ntrada Digita L
7/DILC @ Comun DI1 - DI6; véase la tabla 3.13
A hac Positiva, Logica 1:18...30V,
- rranque hacia . . )
8| DI1 Entrada digital 1 adelante P) Logica 0: 0...5V;
Negativa, Logica 1: 0...10V,
9| DI2 Entrada digital 2 |Arranque inverso P) | ggica 0: 18...30V;
10| DI13 Entrada digital 3 |Rearme por fallo P)| Ri=10K (flotante)
AlA RS485 sefial A Comunicacion FB | Negativa
B|B RS485 senal B Comunicacion FB | Positiva
Por defecto:
Entrada de sefial | Valor actual PID |0(4) - 20 mA, Ri <2500)
41 A2 analdgica 2 y frecuencia de | Otros:
referencia P) |0 -+10V, Ri =250 kQ
Seleccionable mediante un microswitch
|: 5| GND ®|E/S sefal Tierra
13| DO- Salida digital comun Salida digital comun
Positiva, Logica 1:18...30V,
Velocidad Légica 0: 0...5V;
14| D14 Entrada digital 4 preestablecida de |Negativa, Logica 1: 0...10V,
fabrica BO P) Logica 0: 18...30V;
Ri=10K (flotante)
Como Entrada Digital (DI);
Velocidad Otros: Entrada de Encoder A
tablecid :
15/ D15 |Entrada digital 5 | 4o teprion B1 S) (frecuencia hasta 10 kHz)
Seleccionable mediante un microswitch
Como Entrada Digital (DI);
Otros: Entrada de Encoder B
16| D16 Entrada digital 6 Fallo externo P) | (frecuencia hasta 10 kHz)
Entrada de impulsos
69 (frecuencia hasta 5 kHz)
. 0-10V,RL =1 K0
. s Salida de !
18| A0 Salida Analégica . 0(4)-20mA, RL < 5000
frecuencia P) Seleccionable mediante un microswitch
20! DO Salida de senal Activa = READY P) Colector  abierto, carga
digital maxima de 35V /50 mA

Tabla 3.12: N800S Configuracién por defecto de la aplicacion general de E/S 'y
conexiones para la tarjeta de control.
Pj=Funcion programable, véase la lista de parametros y sus descripciones.



4.INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA N800S
Tarjeta de E/S estandar
\
Potenciémetro | 1 || +10 Vref || Salida de referencia || |
de referencia |
1..10kQ i ‘....1 2 | | A|1 + | | Entrada analdgica, voltaje o intensidad ) .
i Frecuencia referencia
Iy | 3 | | Al1- | | Entrada analégica comun, (intensidad) |
Sensor de 2 hilos
Valor actual _—"| 777 | 4 | | Al2+ | | Entrada analdgica, voltaje o intensidad |
d . —— Frecuencia referencia
l_(O) """ | 5 | | Al2- | | Entrada analdgica comun, (intensidad) |
4..20mA ,
| 6 || 24Vout® || 24V - Voltaje auxiliar || |
el GND | @] E/S Tierra I |
| 8 || DI || Entradadigital 1 || Marcha |
I 9 || DI2 || Entrada digital 2 || Marcha inversa |
I 10 || DI3 || Entrada digital 3 || Fallo externo |
[11]] cM | @ | ||Entrada digital 1~6 Comun || * |
| 12 || 24Vout @ || 24V - Voltaje auxiliar || |
------ 13 ] GND | ®]| E/S Tierra I |
14 DI4 Entrada digital 4 || [ Do Enads ansisgicat
Cerrada| Abierta|Frec. Predef!n!da 1
15 DI Entrada digital 5 || [ zeejprecBedeindaZ
[ 16 || DI6 || Entradadigital 6 || Restauracion de fallos |
) [17]] cM @ | || Entrada digital 1~6 Comun || * |
) R Ry | 18 | | AO1+ | | Senal analdgica (+ salida)
mA Frecuencia de salida
~~~~~ ‘| 19 || AO1-/GND @ ||Sa|ida analdgica comun, E/STierra|
| 30 | | +24\/in | | 24V - Entrada voltaje auxiliar | | |
| A || RS485 || Bus de serie, negativo | Modbus RTU
| B || RS485 || Bus de serie, positivo | BACnet, N2
[ 21]| ROINC | 7
RUN b 22| RO1 CM | Salida de relé 1 RUN (MARCHA)
| —
@ | 23] RO1TNO |
[ 24 ] RO2 NC Ij
| 25 || RO2CM | Salida de relé 2 FAULT (FALLO)
| 26 || RO2NO |[[—
[s2]l_RoseM__ | o e reie 3 READY (LISTO)
| 33 ]| RO3NO  |——

Fig. 4.18: Sefiales de los terminales de E/S en la tarjeta de E/S estandar y ejemplo de conexion.

*Es posible aislar las entradas digitales de tierra con interruptores DIP.



